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dsPIC33EP128GS808开发板信息表

概述
dsPIC33EP128GS808开发板旨在帮助评估和开发dsPIC33EP GS系列数字信号控制器（Digital 
Signal Controllers，DSC）的固件。它可以作为独立平台使用，也可以插入CAN/LIN/J2602 
PICtail™ Plus子板来评估DSC上用于CAN或LIN通信的接口，而且无需使用Explorer 16开发系统。

此开发板包含单阶RC滤波器，用于在开环或闭环模式下对电源功能进行仿真以及模拟电源瞬态行

为。它可以使用标准9V适配器或通过mini-USB进行供电。此开发板可以通过RJ11连接器使用标准

Microchip编程工具进行编程，并包含LED、开关、可配置连接器和电位器，从而实现快速开发。

安装MPLAB® IDE和C编译器
使用dsPIC33EP128GS808开发板之前应先安装MPLAB集成开发环境（Integrated Development 
Environment，IDE）。MPLAB IDE提供汇编器作为开发工具，但是大多数代码示例都使用

C语言编写并要求安装C编译器。 Microchip的MPLAB XC编译器可无缝集成在MPLAB IDE中。

MPLAB IDE和MPLAB XC编译器均为免费提供，可分别从www.microchip.com/MPLAB 和
www.microchip.com/compilers 下载。

代码示例及更多信息
有关代码示例及更多信息，请访问 http://www.microchip.com/designcenters/intelligent-power 上的

Switch Mode Power Supply (SMPS) （开关电源（SMPS））页面。在Development Tools （开发

工具）菜单中单击并选择dsPIC33EP128GS808开发板的代码。

运行和调试应用程序
dsPIC33EP128GS808开发板已预先编程，在将9V电源连接到J1连接器后即可正常运行并使用。

但是，如果您希望修改开发板软件，请按照“代码示例及更多信息”中的说明下载代码示例并安

装开发工具，然后按照以下步骤编译和运行您的软件：

1. 使用J1连接器将9V电源连接至dsPIC33EP128GS808开发板。或者，也可以将USB数据线的
一端连接至J2连接器，然后将另一端连接至开发计算机给开发板供电。 

2. 将编程器（如MPLAB® REAL ICE™或MPLAB ICD 3）的一端连接至开发板上的J3连接器。编
程器的另一端应使用一根USB数据线连接至开发计算机。

3. 从存档文件中提取dsPIC33EP128GS808开发板软件，并将软件项目加载到开发环境中。

4. 如果使用MPLAB IDE，请执行以下操作：

a) 选择Run>Set Project Configuration>Customize （运行 >设置项目配置 >自定义）。

b) 在Hardware Tools（硬件工具）下选择所需的工具，然后单击Apply（应用），之后
单击OK （确定）。

c) 选择Run>Run Main Project （运行 >运行主项目）将代码下载到目标器件。

5. 将代码下载到器件后，便可移除J3连接。在发布模式下，只需使用电源连接。在调试模式下，
必须同时使用电源连接和J3连接。

6. 按下SW1按钮后，程序将会在稳态模式与瞬态模式之间切换，并用LED2指示。开发板上有多
个连接器，可通过跳线进行配置，用于提供多个输入/输出组合。
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图1：    dsPIC33EP128GS808开发板原理图1.0版 （第1/2页）
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