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前言
客户须知

本文档如同所有其他文档一样具有时效性。 Microchip 会不断改进工具和文档以满足客户的需求，因
此实际使用中有些对话框和 / 或工具说明可能与本文档所述之内容有所不同。请访问我们的网站
（www.microchip.com）获取最新文档。

文档均标记有 “DS”编号。该编号出现在每页底部的页码之前。 DS 编号的命名约定为
“DSXXXXXXXXA_CN”，其中 “XXXXXXXX”为文档编号，“A”为文档版本。

欲了解开发工具的最新信息，请参考 MPLAB® IDE 在线帮助。从 Help （帮助）菜单选择 Topics
（主题），打开现有在线帮助文件列表。

简介

本章包含使用RN4678 Bluetooth®双模式模块前需要了解的一般信息。内容包括：

• 文档编排

• 本指南使用的约定

• 推荐读物

• Microchip网站

• 开发系统变更通知客户服务

• 客户支持

• 文档版本历史

文档编排

本文档提供有关配置RN4678模块的信息，包括命令参考、高级功能和应用示例。文档
内容编排如下：

• 第1章“概述”——本章介绍RN4678 Bluetooth®双模式模块的工作模式。

• 第2章“命令参考”——本章详细介绍RN4678 Bluetooth®双模式模块的常规命令 
类别。

• 附录A“命令快速参考指南”——本附录简要概述上一章中讨论的命令。
 2020 Microchip Technology Inc. DS50002506C_CN 第5页
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本指南使用的约定

本指南采用以下文档约定：

文档约定

说明 表示 示例

Arial 字体：

斜体字 参考书目 MPLAB® IDE User's Guide

需强调的文字 ……为仅有的编译器……

首字母大写 窗口 Output 窗口

对话框 Settings 对话框

菜单选择 选择 Enable Programmer

引用 窗口或对话框中的字段名 “Save project before build”

带右尖括号且有下划线的斜体
文字

菜单路径 File>Save

粗体字 对话框按钮 单击 OK

选项卡 单击 Power 选项卡

N‘Rnnnn verilog 格式的数字，其中 N
为总位数， R 为基数， n 为
其中一位。

4‘b0010， 2‘hF1

尖括号 < > 括起的文字 键盘上的按键 按下 <Enter>， <F1>

Courier New 字体：

常规 Courier New 源代码示例 #define START

文件名 autoexec.bat

文件路径 c:\mcc18\h

关键字 _asm， _endasm， static

命令行选项 -Opa+，-Opa-

二进制位值 0， 1

常量 0xFF， ‘A’

斜体 Courier New 可变参数 file.o， 其中 file可以是任
一有效文件名

方括号 [ ] 可选参数 mcc18 [选项] file [选项]

花括号和竖线： { | } 选择互斥参数； “或”选择 errorlevel {0|1}

省略号 ... 代替重复文字 var_name [, 
var_name...]

表示由用户提供的代码 void main (void)
{ ...
}
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前言
推荐读物

本用户指南介绍了如何使用RN4678 Bluetooth®双模式模块。下面列出了其他有用的文 
档。建议读者将以下Microchip文档作为补充参考材料。

RN4678 Bluetooth® Dual Mode Module Data Sheet（DS50002519）

本文档提供了RN4678模块的技术规范，可从Microchip网站（www.microchip.com）

下载。

MICROCHIP网站

Microchip 网站 （www.microchip.com）为客户提供在线支持。客户可通过该网站方便
地获取文件和信息。只要使用常用的互联网浏览器即可访问，网站提供以下信息：

• 产品支持 —— 数据手册和勘误表、应用笔记和示例程序、设计资源、用户指南以
及硬件支持文档、最新的软件版本以及归档软件

• 一般技术支持 —— 常见问题解答 （FAQ）、技术支持请求、在线讨论组以及
Microchip 顾问计划成员名单

• Microchip 业务 —— 产品选型和订购指南、最新 Microchip 新闻稿、研讨会和活
动安排表、 Microchip 销售办事处、代理商以及工厂代表列表

开发系统变更通知客户服务

Microchip 的客户通知服务有助于客户了解 Microchip 产品的最新信息。注册客户可在
他们感兴趣的某个产品系列或开发工具发生变更、更新、发布新版本或勘误表时，收
到电子邮件通知。

要注册，请先访问 Microchip 网站 www.microchip.com，点击 “变更通知客户”
（Customer Change Notification），然后按照注册指示完成注册。

开发系统产品的分类如下：

• 编译器 ——Microchip C 编译器、汇编器、链接器及其他语言工具的最新信息。包
括所有 MPLAB C 编译器、所有 MPLAB 汇编器 （包括 MPASM™ 汇编器）、所有
MPLAB 链接器 （包括 MPLINK™ 目标链接器），以及所有 MPLAB 库管理器 （包
括 MPLIB™ 目标库管理器）。

• 仿真器 ——Microchip 在线仿真器的最新信息。其中包括 MPLAB REAL ICE™ 和
MPLAB ICE 2000 在线仿真器。

• 在线调试器 ——Microchip 在线调试器的最新信息。其中包括 MPLAB ICD 3 和
MPLAB ICD 4 在线调试器以及 PICkit™ 3 和 MPLAB PICkit 4 在线调试器。

• MPLAB IDE—— 关于开发系统工具的 Windows® 集成开发环境 Microchip 
MPLAB IDE 的最新信息，主要针对 MPLAB IDE、 MPLAB IDE 项目管理器、
MPLAB 编辑器、 MPLAB SIM 软件模拟器以及一般编辑和调试功能。

• 编程器 ——Microchip 编程器的最新信息。其中包括生产编程器，例如 MPLAB 
REAL ICE 在线仿真器、MPLAB ICD 4 在线调试器、MPLAB PICkit 4 在线调试器
以及 MPLAB PM3 器件编程器。还包括非生产用开发编程器，例如 PICkit 3 在线
调试器。
 2020 Microchip Technology Inc. DS50002506C_CN 第7页
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客户支持

Microchip 产品的用户可通过以下渠道获得帮助：

• 代理商或代表

• 当地销售办事处

• 应用工程师 （CAE）

• 应用工程师 （ESE）

客户应联系其代理商、代表或应用工程师 （ESE）寻求支持。当地销售办事处也可为
客户提供帮助。本文档后附有销售办事处的联系方式。

也可通过 http://microchip.com/support 获得网上技术支持。

文档版本历史

版本A（2016年6月）

这是本文档的初始版本。

版本B（2016年10月）

此版本包括以下更新：

• 修改了第1.3节“通过UART控制RN4678”，将端口设置更新为使能硬件流控制。

• 修改了第2.3.19节，在表2-5的现有0x1000说明中增加了一句话，并将其默认文本
值更改为1000。

版本C（2018年12月）

此版本包括以下更新：

• 修改了第2.3.17节，说明用于禁止状态字符串的“SO”命令。

• 修改了第2.3.19节，说明用于使能SW_BTN的“SQ, 0008”命令。

• 增加了第2.3.23节和第2.3.24节，说明分别用于配置上电待机超时和断开待机超时
的STO和STD命令。

• 修改了第2.3.25节，更新了波特率设置，增加了对1 Mbps波特率的支持。

• 修改了第2.4.1节，说明用于显示由“SQ”命令设置的特性值的“D”命令。

• 修改了第2.5.11节，增加了对F命令响应格式的说明。

• 增加了第2.5.18节，说明使模块进入休眠模式的新命令O,0。
DS50002506C_CN 第8页  2020 Microchip Technology Inc.
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第1章 概述
1.1 简介

Microchip经过认证的RN4678蓝牙双模式RF模块同时支持经典蓝牙和低功耗蓝牙
（Bluetooth Low Energy，BLE）通信。在经典蓝牙模式下，RN4678实现了标准的串  
行端口配置文件（Serial Port Profile，SPP），支持在两个经典蓝牙设备之间传输数据  
流。在BLE模式下，RN4678引入了定制私有服务，可模拟SPP的功能并支持在两个BLE
设备之间传输数据流。RN4678中的这种BLE数据流传输功能被称为UART透明传输。
RN4678的数据流传输功能在经典蓝牙模式和BLE模式下的工作方式大同小异，因此可
在两种不同的通信协议下实现一致的用户体验。

RN4678模块是在BM78模块的基础上开发的。其硬件与BM78相同，并且与BM77和
RN4677引脚兼容。RN4678和BM78之间的主要区别在于RN4678提供基于ASCII命令
的控制接口。RN4678上的命令接口与先前的RN模块（例如RN41/RN42、RN52和
RN4020）相似，可为当前使用RN蓝牙模块的客户提供便捷的移植途径。它与RN4677
上的命令接口也非常相似，语法几乎没有改动。除了BM78的功能外，RN4678还能够
通过经典蓝牙模式支持 iAP2协议，从而为最新的Apple iOS®设备提供数据流传输功 
能。Apple要求在Made for iOS（Made for iOS，MFi）下开发的任何新产品都必须遵循    
iAP2协议。

1.2 命令模式与数据模式

RN4678模块有两种工作模式：数据模式（默认）和命令模式。当RN4678连接到另一
台设备并处于数据模式时，RN4678充当数据管道：从UART接收到的任何内容都将通
过SPP（连接到经典蓝牙设备时）或者通过定制私有服务“UART透明”（连接到BLE
设备时）传送到连接的对等设备。当通过SPP（用于经典蓝牙模式）或UART透明（用
于BLE模式）从对等设备接收数据时，此类数据直接输出到UART。

通过将RN4678模块设置为命令模式并通过UART执行ASCII命令，可以对其进行配置
或控制或二者兼有。通过设置命令更改的所有配置均保留在非易失性存储器
（Non-Volatile Memory，NVM）中，掉电再上电后可恢复。更改的任何配置均需要重 
启模块才能生效。所有操作命令均立即生效，但在循环上电后失效。 

1.3 通过UART控制RN4678

可使用TeraTerm（Windows）或CoolTerm（Mac OS-X®）等终端仿真器通过计算机控 
制RN4678 PICtail™板。

将RN4678 PICtai板连接到计算机，并为UART端口枚举一个串行端口，然后运行终端
仿真器，打开COM端口并进行以下端口设置：

• 115,200 bps波特率
 2020 Microchip Technology Inc. DS50002506C_CN 第9页
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• 8位

• 无奇偶校验

• 1个停止位

• 使能硬件流控制

要进入命令模式，在终端仿真器中键入$$$。RN4678进入命令模式后，将通过UART发
送字符串CMD以指示命令模式会话开始。进入命令模式后，可发出有效的ASCII命令来
控制或配置RN4678。所有命令均需要以回车符（“\r”）结束。RN4678会对每条输入
的命令发出响应。只有在收到上一条命令的响应之后，才能发出下一条命令。对于设置
或操作命令，肯定响应为AOK，否定响应为ERR且后跟错误代码。表1-1列出了所有错误
代码。默认情况下，当RN4678准备好接收下一条命令时，将通过UART发送命令提示
符CMD>。用户可以通过使用命令SQ来关闭此功能，以确保接口向后兼容RN41/42/52/
4020。

表1-1： 错误代码列表

错误代码 错误消息 说明

1 ERR1 命令语法出错

2 ERR2 参数格式或范围出错

3 ERR3 在当前工作状态下接受命令时出错

4 ERR4 当前设置出错

在命令模式下，如果将<ESC>键（ASCII代码0x1B）发送到UART，则所有先前未执
行的输入都将被忽略，并且当模块准备好接受新命令时，将显示新的命令提示符。要
返回数据模式，键入--- <cr>。

1.4 工作模式

RN4678模块具有两种工作模式，可以使用命令SM来设置。

• 默认模式（SM,0）——在此模式下，其他蓝牙设备可发现并连接模块。出站连接也
可在此模式下启动。

• 配对模式（SM,6）——在此模式下，模块将尝试连接MAC地址与模块的“远程地
址”字段中存储的值匹配的远程设备。命令SR用于设置“远程地址”字段。

1.5 安全模式

RN4678模块支持加密和身份验证以及安全模式1至4。安全模式的定义如下：

• 安全模式1：密钥确认

• 安全模式2：直接配对

• 安全模式3：密码输入

• 安全模式4：传统PIN码

经典蓝牙模式支持上述所有安全模式。BLE模式仅支持安全模式1至3。 

对于安全模式1和安全模式3，默认情况下，将在连接的一端生成并显示一个随机的6位
安全PIN码，另一端必须输入此安全PIN码。在安全模式1下，可通过命令SP为BLE连
接设置固定的6位安全PIN码，而非传统PIN码模式的4位PIN码。
DS50002506C_CN 第10页  2020 Microchip Technology Inc.
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第2章 命令参考
2.1 简介

RN4678模块支持各种用于控制和配置的命令。本节详细介绍这些命令并提供示例。

2.2 命令语法

ASCII命令语法是关键字后跟可选参数。

• ASCII命令分为三组：

- 设置命令

- 获取命令

- 操作命令

• 所有命令都包含一个、两个或三个不区分大小写的字符

• 用逗号分隔命令和参数

• 文本数据区分大小写，例如蓝牙名称

• 所有命令均以回车符（‘\r’和\x0d）结尾 

• 获取命令返回要获取的值。大多数其他命令都将返回 AOK（作为肯定响应）或 ERR
（作为否定响应）。

2.3 设置命令

设置命令可更改RN4678配置，并在重启后生效，重启方法包括R,1命令、硬复位和掉
电再上电。

2.3.1 SA,<1-4>

设置身份验证（SA）命令用于设置远程设备尝试连接时的身份验证方法，其中<1-4>
的值如表2-1所示。

一旦远程设备与RN4678模块交换了PIN码，便会存储一个连接密钥以备将来使用。器
件以先进先出（First-In, First-Out，FIFO）方式在闪存中自动永久存储最多8个对等设 
备的信息。

表2-1： SA的值 

值 说明

1 安全简单配对（Secure Simple Pairing，SSP）PIN码确认模式 

如果设置了此选项，则在对连接进行身份验证时会向UART发送一个6位PIN码。远端
会显示相同的6位PIN码，并请求确认。对于BLE，如果命令SP设置了6位PIN码，则
远端会显示并确认该PIN码；否则，将生成一个随机6位PIN码以进行确认。

2 （默认）SSP“直接配对”模式 
 

该模式工作时不要求显示或输入任何安全PIN码。
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2.3.2 SC,<H16>

此命令仅适用于经典蓝牙。

此命令用于设置设备类（Class of Device，COD）中的“服务类”字段。服务类由COD  
中的高11位组成。此命令用于设置最高有效字（msw）以创建24位设备类编号。查询
设备将解析服务类以确定服务。蓝牙SIG网站www.bluetooth.org上列出了所有可用的
蓝牙服务类。

默认值： 0000

示例： SC,0002 // 将服务类设为0002

2.3.3 SD,<H16>

此命令仅适用于经典蓝牙。

此命令用于设置设备类（COD）的最低有效字（lsw）。COD是一个24位数字。使用
命令SC设置高8位值，使用命令SD设置低16位值。

默认值： 1F00

示例： SD,8040

要将COD设置为0x1F0123，使用以下命令：

SC,001F

SD,0123

2.3.4 SDM,<TXT>

此命令仅适用于BLE。

此命令用于设置BLE设备信息服务中的型号字符串。它需要使用型号字符串作为输入
参数，最多16个字符。 

默认值： RN4678

示例： SDM,MyModel

2.3.5 SDN,<TXT>

此命令仅适用于BLE。

3 SSP PIN码输入模式 
 

如果设置了此模式，则在对连接进行身份验证时，远程设备上会显示6位PIN码，并且
会要求本地RN4678设备输入该PIN码。

4 传统PIN码模式 
 

此安全模式在蓝牙规范2.0中定义，正被逐步淘汰。仅经典蓝牙支持此安全模式。此模
式需要一个固定的4位PIN码，可以使用命令SP对其进行配置。

默认值： 2

示例： SA,2 // 使能“直接配对”模式 

表2-1： SA的值（续）

值 说明
DS50002506C_CN 第12页  2020 Microchip Technology Inc.
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此命令用于设置BLE设备信息服务中的制造商字符串。它需要使用制造商字符串作为
输入参数，最多16个字符。

默认值： Microchip

示例： SDN,MyManufacturer

2.3.6 SDR,<TXT>

此命令仅适用于BLE。

此命令用于设置固件的软件版本。它需要使用ASCII字符串来表示软件版本，最多4个
字符。

默认值： 当前RN4678软件版本

示例： SDR,1.23

2.3.7 SDS,<TXT>

此命令仅适用于BLE。

此命令用于设置设备的序列号。它需要使用ASCII字符串来表示序列号，最多16个字符。

默认值： 设备的MAC地址

示例： SDS,1234567890

2.3.8 SE,<H16>

此命令仅适用于经典蓝牙。

此命令用于设置服务发现过程的通用惟一标识符（Universally Unique Identifier，  
UUID）。它仅支持标准16位UUID。

默认值： 1101

示例： SE,1101 // 设置串口的UUID

2.3.9 SF,1

此命令用于将设备恢复为出厂默认值。

默认值： N/A

示例： SF,1 // 恢复出厂默认值

2.3.10 SG,<0-2>

此命令用于更改蓝牙模式。可使用的参数值如表2-2所示。

表2-2： 蓝牙模式

参数值 蓝牙模式

0 双模式

1 仅使用BLE模式

2 仅使用经典蓝牙模式

默认值： 0

示例： SG,1 // 将RN4678设置为BLE模式
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2.3.11 SH,<0,1>

此命令用于使能RN4678的低功耗工作模式。它需要使用一个1位输入参数。如果输入
参数为1，则RN4678在空闲模式下使用16 MHz时钟，并且UART始终处于工作状态。 
如果输入参数为0，则RN4678在空闲模式下使用32 kHz时钟，因此功耗较低，但是在 
使用UART之前，必须将UART_RX_IND引脚拉为低电平以切换到16 MHz时钟。

默认值： 1

示例： SH,0 // 使能低功耗工作模式

2.3.12 SI,<H16>

此命令仅适用于经典蓝牙。

查询扫描窗口命令用于设置设备使能查询扫描（可发现性）的持续时间。最小值为
0x0012，约等于1%的占空比。页扫描间隔固定为0x1000。默认时长为0x0100。如果
主机已经配对，则不使用查询扫描。

默认值： 0100

示例： SI,0200 // 将查询扫描时长设置为0x0200

2.3.13 SJ,<H16>

此命令仅适用于经典蓝牙。

页扫描窗口命令用于设置设备使能页扫描（可连接）的持续时间。最小值为0x0012，
约等于1%的占空比。页扫描间隔固定为0x1000。默认时长为0x0100。最大值为
0x800。将此选项设置为0x0000可禁止页扫描并使设备无法连接。

默认值： 0100

示例： SJ,0200 // 将页扫描时长设置为0x0200

2.3.14 SL,<H8>

此命令用于设置经典蓝牙和BLE扫描操作的持续时间。它需要使用一个十六进制格式
的8位输入参数。输入参数以10秒为单位指示最大扫描持续时间。扫描持续时间必须介
于01和06之间。超过60秒（输入参数为06）就会被视为持续扫描。如果存储空间不
足，无法存储扫描结果，则可以提前终止扫描操作。可以使用命令X在扫描持续时间到
期之前终止扫描。

默认值： 02 // 默认扫描持续时间为20秒

示例： SL,1 // 将扫描持续时间设为10秒

2.3.15 SM,<值>

此命令用于设置模式，其中<值>是一个数字，如表2-3所示。

表2-3： 模式值

值 说明

0 默认模式 

6 自动重新连接模式
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默认值： 0

示例： SM,0 // 设置为默认模式

2.3.16 SN,<字符串>

此命令用于设置设备名称，其中<字符串>最长为16个字母数字字符。默认情况下，设
备名称（经典/BLE）设置为RN4678-b1b0，其中b1b0是设备蓝牙地址的低位字节值。

默认值： N/A  

示例： SN,MyDevice // 将设备名称设为“MyDevice”

2.3.17 SO,<字符串1>[,<字符串2>]

此命令用于设置扩展状态字符串，其中<字符串1>和<字符串2>最长为4个字母数字
字符。为来自UART的状态字符串设置这些分隔符字符串可帮助解析结果。第一个参数
<字符串1>为消息的前缀，第二个参数<字符串2>为消息的后缀，它是可选参数。例
如，建立经典蓝牙连接后，设备将发送字符串<字符串1>CONNECT<字符串2>。

如果只发送不带参数<字符串1>和<字符串2>的SO命令，则将禁止表2-4中的所有状
态字符串，包括R,1命令的“Rebooting”打印字符串响应。如果禁止了状态字符串，
则G0命令将返回NULL字符串，以指示没有<字符串1>和<字符串2>。

表2-4： 状态字符串列表 

状态字符串 说明

AUTHENTICATED 经典蓝牙 iAP身份验证成功

AUTH_FAIL 经典蓝牙 iAP身份验证失败

BONDED 已保存新的绑定信息

CONNECT 设备已连接对等设备

DISCONN 设备与对等设备断开连接

END_INQ 经典蓝牙查询结束

END_SCN BLE扫描结束

ERR_CONN 连接尝试失败

ERR_CONN_PARAM BLE更新连接参数失败

ERR_LSEC BLE安全故障

ERR_SEC 经典蓝牙安全故障

FACTORY_RESET 上电后前5秒内，工厂复位引脚触发工厂复位

LBONDED BLE已保存连接密钥

LSECURED BLE安全连接

LSECURE_FAIL BLE安全故障

LSTREAM_OPEN BLE UART透明流打开

MLDP_MODE 检测到RN4020 MLDP服务

REBOOT RN4678重启

RFCOMM_CLOSE 禁止SPP流服务

RFCOMM_OPEN 激活SPP流服务

SECURE_FAIL 经典蓝牙安全故障

SESSION_CLOSE 经典蓝牙 iAP数据会话关闭

SESSION_OPEN 经典蓝牙 iAP数据会话打开
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2.3.18 SP,<字符串>

此命令用于设置安全PIN码，其中<字符串>为4位或6位PIN码。如果需要固定PIN码，
则4位PIN码用于传统PIN码配对，而6位PIN码用于BLE中的SSP身份验证。许多低
功耗蓝牙实现不支持BLE中的固定6位PIN码。用户必须了解在SSP模式下使用固定PIN
码存在哪些安全隐患。

默认值： 1234

示例： SP,0123 // 将PIN码设置为“0123”

2.3.19 SQ,<H16>

此命令用于设置RN4678模块的功能。它需要一个位图格式的输入参数，且必须根据
表2-5进行插值。

表2-5： 功能集位图

位图 说明 

0x8000 该值会将RN4678设置为快速模式。设置为快速模式后，设备无法再通过命
令$$$进入命令模式。在命令SX中定义的CMD/DATA开关引脚用于控制设备
的工作模式。 

0x4000 设置为该值后，在RN4678准备好接受新命令时，无需提示CMD>。 

0x2000 设置为该值后，无需应答即可在BLE连接下实现UART透明。 

0x1000 设置为该值后，将使能UART的硬件流控制。默认情况下，流控制处于使能
状态。

0x0800 设置为该值后，BLE扫描结果中不会出现不可连接的信标。

0x0400 设置为该值后，BLE扫描结果中不会出现可连接的通告。

0x0200 设置为该值后，RN4678不会滤除重复的BLE扫描结果。如果RN4678需要收
到动态变化的通告，则设置此位。

0x0100 设置为该值后，RN4678将执行被动扫描，而不是默认的主动扫描。

0x0080 设置为该值后，RN4678将在断开连接后重启。

0x0008 设置为该值后，将使能SW_BTN功能。默认情况下，SW_BTN处于禁止状态。

默认值： 1000 // 默认情况下，使能硬件流控制

示例： SQ,8000 // 使能快速模式

SQ,9080 // 进入快速模式，使能流控制， 
// 断开连接后重启

SECURED 经典蓝牙安全连接

IAP1_DISABLED 对等设备在RN4678模块禁止 iAP1功能的情况下尝试通过 iAP1
连接

默认值： %,%

示例： SO,<,> // 将报文的前缀和后缀分别设置为 
// “<”和“>”

表2-4： 状态字符串列表（续）

状态字符串 说明
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2.3.20 SR[,<0,1,Z>]<MAC地址>

此命令用于存储远程地址。当MAC地址用于经典蓝牙设备时，惟一要输入的参数为蓝
牙MAC地址，即12位十六进制数（6字节）的地址，数字之间没有空格或字符。对于
BLE设备，第一个参数为0（公共）或1（随机），用于指示地址类型，后跟MAC地
址。此外，此命令使用特殊字符Z来擦除存储的任何地址。对于BLE随机地址，由于执
行回连功能时BLE地址可能已更改，因此回连功能可能不起作用。

默认值： N/A

示例： SR,00A053112233 // 将远程经典蓝牙
// 地址设置为00A053112233

SR,0,00A053112233 // 将远程BLE地址设置为
// 00A053112233

SR,Z // 清除存储的地址

2.3.21 SS,<字符串>

此命令用于设置经典蓝牙的服务名称，其中<字符串>可以是1到16个字母数字字符。

默认值： SerialPort

示例： SS,SPP // 将服务名称设置为“SPP”

2.3.22 ST,<H16>,<H16>,<H16>,<H16>

此命令仅适用于BLE。

此命令用于设置BLE连接的连接参数。这些连接参数用于在RN4678充当主机时建立连
接。建立连接后，可以通过操作命令T修改连接参数。

此命令需要使用四个16位十六进制参数，分别为：最小连接间隔、最大连接间隔、从
机延时和监控超时。前两个参数的单位为1.25 ms。最后一个参数的单位为10 ms。

默认值： 0008,001C,0000,0200

示例： ST,0010,0020,0000,0100 // 将最小连接间隔设置为 
// 20 ms，将最大连接 
// 间隔设置为40 ms， 
// 将从设备延时设置为0， 
// 将监控超时设置为2.56s
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2.3.23 STO,<H8>

命令STO用于设置上电待机超时。超时的单位为10.24s。超时后，模块将进入深度休眠
模式，电流消耗可达到最低。将WAKE_UP引脚拉为低电平将使模块退出此深度休眠
模式。

默认值： FF

示例： STO 2 // 将上电待机超时设置为20.48s

注： 建议不要将其配置为0。

2.3.24 STD, <H8>

命令STD用于设置断开待机超时。超时的单位为10.24s。发生断开连接事件超时后，模
块将进入深度休眠模式。在这种模式下，模块的电流消耗最低。将WAKE_UP引脚拉
为低电平将使模块退出此深度休眠模式。

默认值： FF

示例： STO 2 // 将断开待机超时设置为20.48s

注： 建议不要将其配置为0。

2.3.25 SU,<H8>

命令SU用于设置UART波特率。表2-6列出了输入参数及其对应的波特率。

表2-6： UART波特率 

波特率索引 UART波特率 

03 115200 

04 57600 

05 38400 

06 28800 

07 19200 

08 14400 

09 9600 

0A 4800 

0B 2400 

10 307200 

11 1000000

默认值： 03

示例： SU,07 // 将UART波特率设置为19200
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2.3.26 SW,<H16>

此命令仅适用于经典蓝牙。

此命令用于使能低功耗嗅探模式，以提供低功耗操作。在这种模式下，设备进入深度休
眠状态，每625 µs x <值>唤醒一次以发送 /接收数据。例如，可发送命令SW,0050   
（0x50 = 80，80 x 625 μs = 50 ms）使模块进入低功耗休眠状态，并且每50 ms唤醒     
一次以检查RF活动。

此设置对于设备已连接并发送数据的应用十分有用。数据不会丢失；不过，可能会存
在一些延时。

默认值： 0000 // 禁止嗅探模式

示例： SW,0050 // 使能嗅探模式，并将间隔时间设为50 ms

2.3.27 SX,<H8>,<H8>

命令SX用于设置模块上提供的各个引脚的功能。它需要使用两个1字节的输入参数。第
一个参数指示引脚，第二个参数指示要分配给该引脚的功能。引脚和功能分别在表2-7
和表2-8中列出。

表2-7： 可分配功能的引脚列表

引脚编号 相关引脚 默认功能 

00 P00 UART RTS（不要更改） 

01 P05 空 

02 P17 UART CTS（不要更改） 

03 P31 恢复出厂设置 

04 P32 空 

05 P33 UART RX指示 

06 P34 配对 

07 P37 空 

表2-8： 可分配给引脚的功能列表 (1)

功能编号 相关功能 输入 /输出 

00 无功能 N/A 

01 UART RTS引脚 输出 

02 电池低电量指示 输出 

03 RSSI 输出 

04 UART CTS引脚 输入 

06 连接断开 输入（NMI）

07 UART RX指示 输入（NMI）

08 配对 输入（NMI）

09 查询 输入（NMI）

0A 配置文件指示 输出（NMI）

0B 命令 /数字模式切换（数字模式为高电平；
命令模式为低电平）

输入（NMI）

0C 恢复出厂设置（在上电后的前5秒内翻转
5次）

输入（NMI）

注 1： 有关功能编号0x00至0x0A的更多信息，请参见“RN4678 Bluetooth® Dual  
Mode Module Data Sheet”（DS50002519）。
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示例： SX,01,0B // 将P05指定为命令 /数据切换引脚

2.3.28 SY,<0-4>

此命令用于设置模块的发送功率。

默认值： 3

示例： SY,1 // 将最大RF功率输出更改为1

2.3.29 SZ,<0-1>

此命令仅适用于BLE。 

它用于控制RN4678的BeaconThings®功能。需要使用1位输入参数。如果输入参数为
1，则使能BeaconThings功能；如果输入参数为0，则禁止BeaconThings功能。

默认值： 0

示例： SZ,1 // 使能BeaconThings功能

2.3.30 S-,<字符串>

此命令用于为设备设置易记的序列化名称，其中<字符串>最长为11个字母数字字符。
此命令将在名称中自动附加蓝牙MAC地址的最后2个字节，这有助于生成具有惟一编号
的自定义名称。S-对应的获取命令为GN。

默认值： N/A

示例： S-,MyDevice // 将名称设置为“MyDevice-ABCD”

2.3.31 S?,<0,1>

此命令仅适用于经典蓝牙。 

角色切换命令用于使能和禁止角色切换，其中输入参数值0禁止角色切换，输入参数值1
使能角色切换。如果在设备处于默认模式并收到传入连接时设置切换，设备就会尝试
强制执行角色切换，使从机变为主机。在本地设备将高速数据发送到远程主机的情况
下，此选项十分有用，可以提高性能。连接到本地设备时，连接的主机可能无法建立
其他出站（多点）连接。

默认值： 0

示例： S?,1 // 使能角色切换
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2.3.32 S$,<char>

此命令用于设置配置检测字符串，其中<char>为单个字符。此设置将用于进入命令模
式的转义字符（$$$）配置为新的字符串。一旦恢复出厂默认设置，设备又会将$$$作
为进入命令模式的转义字符。

默认值： $

示例： S$,# // 将###设置为进入命令模式的字符串 

2.4 获取命令

获取命令用于获取和显示存储的设备信息。获取命令没有关键字或字符，并且不接受
任何参数。

2.4.1 D

此命令用于显示基本设置，例如地址、名称、UART设置、安全性、PIN码、绑定和远
程地址。

示例： D // 显示基本设置

响应： BTA=8CDE52DAB1FC
BTName=RN4678-B1FC
Authen=2
CfgChar=$
StatStr=%,%
DevClass=001F00
TxPower=3
Features=1000
Rem=NONE SET

2.4.2 GB

此命令用于返回设备的蓝牙地址。

示例： GB // 显示设备的蓝牙地址

响应： 8CDE52DAB1FC // 其中8CDE52DAB1FC就是蓝牙地址

2.4.3 GK

此命令用于返回设备的当前连接状态。将返回三个1位值，并用逗号分隔。 
第一位指示蓝牙连接状态。值0意味着无连接，值1意味着已连接。 
第二位指示身份验证状态，可能出现的值如表2-9所示。

表2-9： 身份验证状态

值 说明 

0 没有 iAP或BLE身份验证 

1 身份验证成功 

2 APP打开，iAP蓝牙连接就绪 

3 APP关闭；无法进行数据传输 

4 上电时，身份验证协处理器测试失败 

5 身份验证尝试失败 

6 BLE连接已通过身份验证 
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第三位指示连接的类型，如表2-10所示。

表2-10： 连接类型

值 说明 

0 SPP 

1 iAP 

2 BLE 

示例： GK // 显示当前连接状态

响应： 0,4,0 // 其中0 ——未连接
4 ——上电时，验证协处理器测试失败
0 —— SPP（仅在设备连接时有效）

2.4.4 G<char>

此命令用于显示存储的设置命令设置，其中<char>为设置命令的名称。

示例： GA // 返回由命令SA设置的 
// 身份验证模式

响应： 2 /其中2代表模块中设置的身份验证模式

2.5 操作命令

操作命令执行诸如查询、连接以及进入 /退出命令模式之类的操作。操作命令没有任何
参数。

2.5.1 $$$

此命令可使设备进入命令模式并显示命令提示符。设备会将字符作为数据传送，直至
出现此命令为止。

可以使用S$命令更改进入命令模式的转义字符。

示例： $$$ // 进入命令模式

2.5.2 --- 

此命令可使设备退出命令模式，并显示END

示例： --- // 退出命令模式

。

2.5.3 +

此命令开启和关闭本地回显。如果在命令模式下发送命令+，则键入的所有字符随后都
将在输出中回显。再次键入+将关闭本地回显。

默认值： 关闭

示例： + // 打开本地回显
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2.5.4 &,<Addr>

此命令仅适用于BLE。

命令&用于为本地设备分配一个随机地址。可使用一个6字节的随机地址作为输入参
数。该随机地址可以是静态地址或私有地址。有关随机地址的格式，请参见Bluetooth
Core Specification版本4.1，第3卷，C部分，第10.8节。如果设备当前正在进行通告， 
则通告地址会立即更改为分配的随机地址。

示例： &,DF1234567890 // 将随机地址设置为DF1234567890

2.5.5 &C

此命令仅适用于BLE。

命令&C用于清除随机地址以及将本地MAC地址用于通告。如果设备当前正在进行通
告，则通告地址会立即更改为本地MAC地址。

示例： &C // 清除随机地址并使用MAC地址

2.5.6 &R

此命令仅适用于BLE。

命令&R用于生成可解析的随机地址并作为当前随机地址分配。该地址将作为对此命令
的响应输出到UART。如果设备当前正在进行通告，则通告地址会立即更改为新的可解
析随机地址。

示例： &R // 自动生成并分配可解析的 
// 随机地址

2.5.7 B

此命令仅适用于BLE。

命令B用于保护连接和绑定两个已连接设备。命令B仅在两个设备已连接时有效。绑定
请求可由中央设备或外设设备发出。

绑定后，安全材料将保存在连接的两端。因此不需要交换PIN码就能重新连接绑定的设
备，这样就能加快连接速度。

如果绑定的连接由于任何原因丢失，则重新连接后不会自动保护连接。为保护连接，必
须再次发出B命令。但是，命令B仅用于保护连接，不会保存连接信息。

默认值： 不绑定

示例： B // 与已连接的对等设备绑定

2.5.8 C[,<BTAddr>]

此命令仅适用于经典蓝牙。它启动与对等设备的经典蓝牙连接。

它通过一个可选参数来提供对等设备的MAC地址。

如果未提供输入参数，RN4678将尝试连接最后连接的设备。如果未建立先前的连接，
则将返回错误消息。

示例：

C,112233445566 // 连接到MAC地址为0x112233445566
// 的经典蓝牙设备
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2.5.9 C,<0,1>,<地址>

此命令仅适用于BLE。它使用<地址>将本地设备连接到远程BLE设备，其中<地址>以
十六进制格式指定。第一个参数指示地址类型：0表示公共地址，1表示私有随机地
址。使用此命令连接已绑定的设备时，不会自动保护连接。建立连接后，使用命令B来
保护连接。

示例：

C,0,00A053112233 // 连接到BLE地址00A053112233

2.5.10 C<1-8>

此命令用于重新连接先前连接的设备，曾连接的设备会存储在已保存配对设备列表
中，并按1-8编号。要显示已保存设备列表中的设备，可使用命令Y。如果BLE设备使
用随机地址，并且地址发生变动，重新连接可能会失败。

示例： C2 // 连接到已保存设备列表中的
// 第二个设备

2.5.11 F[,<0-5>[,<hex>]]

此命令用于启动查询过程以查找附近的蓝牙设备。默认情况下，查询过程持续20秒
（使用命令SL配置）。命令F最多接受两个可选的输入参数。

第一个可选参数指定查询模式。如果未提供第一个参数，则默认情况下使用标准查询
模式。可能需要第二个输入参数，具体取决于查询模式。表2-11列出了查询模式及其
所需的第二个参数。

表2-11： 查询模式

模式
索引 

模式名称 模式说明 所需的第二个参数 

0 标准 执行标准查询；返回附近所有
可用的经典蓝牙设备

无

1 地址 使用指定的蓝牙地址过滤查询
结果

所需的第二个参数为7字节。第一个字节
是地址掩码，其余6个字节是蓝牙MAC
地址。地址掩码的低6位指定MAC地址
中的相应字节在过滤时是否有效。置1位
表示相应的地址字节有效。 

2 COD 使用指定设备类（COD）过滤
查询结果

需要3字节的COD。扫描结果中仅显示
具有相同COD的设备。 

3 设备名称 仅使用一个指定的设备名称过
滤查询结果

需要使用设备名称作为第二个参数。 

4 RSSI 查询结果中包含RSSI值 无

5 BLE BLE扫描 可选择是否输入第二个参数来指定扫描
时长和间隔，长度为16位

除F,5外，所有其他命令均调用经典蓝牙查询，只有F,5触发BLE扫描。
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对命令'F'的经典蓝牙查询响应将采用以下格式。

<蓝牙地址>,<[设备名称]>,<COD>,<[RSSI]>

对命令 'F,5'的BLE扫描响应将采用以下格式。

<蓝牙地址>,<地址类型>,<[设备名称]>,<RSSI>

示例： F // 标准查询

F,1,38112233445566 // 查询蓝牙地址112233xxxxxx，
// xx部分可忽略

F,3,ABC // 查询名称为“ABC”的蓝牙设备

2.5.12 IA,<H8>,<Hex>/IB,<H8>,<Hex>/IS,<H8>,<Hex>
NA,<H8>,<Hex>/NB,<H8>,<Hex>/NS,<H8>,<Hex>

命令集IA/IB/IC和NA/NB/NC用于设置通告、信标和扫描响应有效负载格式。

所有通告、信标或扫描响应数据均由一个或多个通告结构（AD结构）组成。每个AD结
构都有一个长度字节，一个通告类型（AD类型）字节和各种长度的通告数据（AD数
据）。命令集可以附加一个AD结构，也可移除所有AD结构，具体取决于第一个参数。

以字母I开头的命令可使更改立即生效，而无需重启。更改不会保存到NVM中，因此
无法在掉电再上电后保留。此命令适用于在AD结构中广播动态数据。 

以字母N开头的命令会进行永久更改并保存到NVM中，因此，命令N需要重启才能生效。

命令中的第二个字母指示要更改的信息的类型。字母A指示要更改的是通告；字母B指
示要更改的是信标，字母S指示要更改的是扫描响应。

第一个参数是AD类型。蓝牙SIG在核心规范的“已分配编号”列表中定义了AD类型。
如果将AD类型设置为0（蓝牙SIG未定义的数字），则将清除所有AD结构。表2-12列
出了常用的AD类型。

第二个参数是AD数据。AD数据具有各种长度，并且遵循蓝牙核心规范的蓝牙SIG补充
说明中定义的格式。

表2-12： AD类型列表 

AD类型（十六进制） 说明 

00 清除所有AD结构 

01 标志 

02 不完整的16位UUID列表 

03 完整的16位UUID列表 

04 不完整的32位UUID列表 

05 完整的32位UUID列表 

06 不完整的128位UUID列表 

07 完整的128位UUID列表 

08 本地名称的简称 

09 本地名称全称 

0A 发射功率

0D 设备类
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2.5.13 JA,<地址>/JA,<0,1>,<地址>

命令JA用于将MAC地址添加到白名单，并同时使能白名单功能。最多可将16个经典蓝
牙或BLE设备添加到白名单。

标准白名单仅适用于BLE。RN4678将白名单功能扩展到经典蓝牙。当以主机角色使能
白名单功能时，查询结果中将仅显示白名单中的设备。当以从机角色使能白名单功能
时，只有白名单中的设备可连接本地设备。

此命令需要使用一个或两个输入参数。如果仅提供一个输入参数，则它指示经典蓝牙
设备的MAC地址。如果提供两个输入参数，则第一个输入参数是一位数字，指示BLE
地址类型：0表示公共，1表示私有。第二个输入参数是要添加到白名单的BLE地址。
使用此方法添加到白名单的随机地址无法解析。因此，一旦采用随机地址的BLE设备
更改了其地址，它便不再包含在白名单中。有关可解析的随机地址，请参见命令JB。

示例： JA,112233445566 // 将经典蓝牙设备添加到白名单

JA,0,010203040506 // 将公共地址为0x010203040506的
// BLE设备添加到白名单

注： 请勿同时使用此命令和JB命令。此命令发出后，将自动关闭命令JB的效果。

2.5.14 JB

此命令用于将所有绑定的设备（包括经典蓝牙和BLE设备）添加到白名单。如果白名
单中列出的BLE设备具有可解析的随机地址，则即使随机地址发生变化，模块也能够
识别该BLE设备。

此命令无需输入参数。

注： 请勿同时使用此命令与JA命令。此命令发出后，命令JA自动无效。

.

示例： JB // 将所有绑定设备添加到白名单

0E 简单配对哈希 

0F 简单配对随机数发生器 

10 TK值 

11 安全OOB标志 

12 从机连接间隔范围 

14 16位服务UUID列表 

15 128位服务UUID列表 

16 服务数据 

FF 制造相关数据 

示例： IA,09,414243 // 将本地名称设置为“ABC”

表2-12： AD类型列表（续）

AD类型（十六进制） 说明 
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2.5.15 JC

此命令用于清除白名单。此命令发出后，将清除白名单中的所有设备并禁止白名
单功能。

示例： JC // 清空白名单

2.5.16 JD

此命令用于显示当前白名单中的所有设备。如果设备是经典蓝牙设备，则仅显示MAC
地址；如果设备是BLE设备，则同时显示地址和地址类型（二者之间以逗号分隔）。
地址类型是一位数值：0表示公共地址，1表示私有地址。

示例： JD // 显示白名单中的所有设备

2.5.17 K,1

此终止命令用于断开当前连接。

示例： K,1 // 断开当前连接

2.5.18 O,0

命令O,0可使模块立即进入休眠模式，不会发出任何UART响应。在此模式下，模块进
入深度休眠状态：没有RF通信，并且模块消耗的电流最低。如果主机MCU需要模块与
对等设备通信，则主机MCU必须通过将WAKE_UP引脚拉为低电平强制模块退出休眠
模式。从休眠模式唤醒后，模块将会复位，然后开始工作。

示例： O,0 // 进入低功耗休眠模式

响应： // 当模块立即进入休眠模式时，
// 不发送任何响应

2.5.19 Q

此命令用于将设备置于静默模式，这意味着暂时无法发现或连接该设备。此命令无法
在掉电再上电后或复位后继续运行。

以下是具有不同响应的Q命令设置：

• Q ： 模块在经典蓝牙和BLE模式下无法被发现

• Q,0 ： 模块可被发现，并且能够在经典蓝牙和BLE模式下连接。响应为AOK。
• Q,1 ： 模块无法被发现，并且无法在经典蓝牙和BLE模式下连接

• Q,2 ： 模块能够连接，但无法在经典蓝牙模式下被发现

• Q,3 ： 模块在BLE模式下无法被发现

• Q,? ： 显示当前静默模式

示例： Q // 使模块不会被发现
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2.5.20 R,1

此命令用于强制设备完全重启（类似于掉电再上电）。

示例： R,1 // 重启设备

注： 通过设置命令更改的配置只有在重启设备后才能生效。

2.5.21 T,<H16>,<H16>,<H16>,<H16>

此命令仅适用于BLE。

此命令用于在建立BLE连接后调整连接参数。

• 第一个参数是表示最小连接间隔的16位十六进制值，单位为1.25 ms。

• 第二个参数是表示最大连接间隔的16位十六进制值，单位为1.25 ms。

• 第三个参数是从机延时。

• 第四个参数是监控超时，单位为10 ms。

示例：

T,0010,0020,0000,0100 // 将连接参数调整为
// min_conn_interval：20 ms
// max_conn_interval：40 ms
// slave_latency：0
// 监控超时：2.56s

2.5.22 U,<Z,1-8>

命令U用于从已连接设备列表中删除一个或多个设备。它需要一个输入参数。可以通过
发出命令Y访问已连接设备列表。

如果输入参数为字母Z，则将从已连接设备列表中删除所有设备。

输入参数也可以是1到8中的某个数字，对应已连接设备列表中的八个设备。

示例： U,1 // 从已连接设备列表中删除第一个设备

2.5.23 V

此命令显示固件版本。

示例： V // 显示固件版本

2.5.24 W

此命令与命令Q,0相同，旨在实现向后兼容。

在使用命令Q禁止发现和连接功能后，可通过此命令再次使能。它将在查询和页扫描中
重载查询和页窗口的存储值。

示例： W // 开启发现并使能连接
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2.5.25 X

命令X用于在经典蓝牙和BLE的扫描持续时间到期之前终止扫描操作。它是少数不必等
待上一命令执行完成的命令之一，无需任何输入参数。

示例： X // 停止扫描

2.5.26 Y

命令Y用于显示保存的设备列表中的设备MAC地址。输出格式如下：

<索引>,<优先级>,<蓝牙地址>[,<地址类型>]

其中<地址类型>是可选参数，仅适用于BLE地址。

示例： Y // 显示已连接设备列表中的设备。

2.5.27 Z

命令Z用于在建立连接之前停止当前的连接尝试。它是少数不必等待上一命令执行完成
的命令之一，无需任何输入参数。

示例： Z // 停止连接
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注：
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RN4678 Bluetooth® 

双模式模块命令参考
用户指南
附录A 命令快速参考指南
A.1 默认配置设置

表A-1总结了第2章“命令参考”中介绍的所有命令及默认值。

表A-1： 命令快速参考指南 

命令 默认值 说明

设置命令

SA,<1-4> 2 设置远程设备尝试连接时的身份验证方法

SC,<H16>(1) 0000 设置设备类（COD）中的“服务类”字段

SD,<H16>(1) 1F00 设置COD最低有效字

SDM,<TXT>(2) RN4678 设置BLE设备信息服务中的型号字符串。

SDN,<TXT>(2) Microchip 设置制造字符串

SDR,<TXT>(2)
当前RN4678软件版本 设置固件的软件版本

SDS,<TXT>(2)
设备的MAC地址 设置设备的序列号

SE,<H16>(1) 1101 设置UUID 

SF,1 N/A 恢复出厂默认设置

SG,<0-2> 0 更改蓝牙模式

SH,<0,1> 0 使能低功耗操作

SI,<H16>(1) 0100 设置设备使能查询扫描的持续时间

SJ,<H16>(1) 0100 设置设备使能页扫描的持续时间

SL,<H8> 02 设置经典蓝牙和BLE扫描操作的持续时间

SM,<值> 0 设置模式

SN,<字符串> N/A 设置设备名称

SO,<字符串1>[,<字符串2>] %,% 设置扩展状态字符串

SP,<字符串> 1234 设置安全PIN码

SQ,<H16> 0 设置RN4678的功能

SR[,<0,1,Z>]<MAC地址> N/A 存储远程地址

SS,<字符串> SerialPort 设置服务名称

ST,<H16>,<H16>,<H16>,<H16>(2) 0008,001C,0000,0200 设置BLE连接的连接参数

STO — 设置上电待机超时

STD — 设置断开待机超时

SU,<H8> 03 设置UART波特率

SW,<H16>(1) 0000 使能低功耗嗅探模式
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SX,<H8>,<H8> 在表2-7中列出 设置各个引脚的功能

SY,<0-4> 3 设置发送功率

SZ,<0-1>(2) 0 控制BeaconThings功能

S-,<字符串> N/A 为设备设置易记的序列化名称

S?,<0,1>(1) 0 使能和禁止角色切换

S$,<char> $ 设置配置检测字符串

获取命令

D — 显示基本设置

GB — 显示设备蓝牙地址

GK — 显示当前连接状态

G<char> — 显示存储的设置命令设置

操作命令

$$$ — 进入命令模式

--- — 退出命令模式

+ 关闭 本地回显开 /关

&,<Addr>(2) — 为本地设备分配一个随机地址

&C(2) — 清除随机地址

&R(2) — 生成可解析的随机地址

B(2)
不绑定 保护连接并绑定两个已连接设备

C[,<BTAddr>](1) — 启动经典蓝牙连接

C,<0,1>,<address>(2) — 将本地设备连接到远程BLE设备

C<1-8> — 重新连接到先前连接的设备

F[,<0-5>[,<hex>]] — 查询附近的蓝牙设备

IA,<H8>,<Hex>/IB,<H8>,<Hex>/IS,
<H8>,<Hex>
NA,<H8>,<Hex>/NB,<H8>,<Hex>/NS,
<H8>,<Hex>

— 设置通告、信标和扫描响应有效负载格式

JA,<地址>/JA,<0,1>,<地址> — 将一个地址添加到白名单

JB — 将所有已绑定设备添加到白名单

JC — 清除白名单

JD — 显示白名单中的当前设备

K,1 — 断开当前连接

O,0 — 使设备进入最低功耗模式

Q — 使设备进入静默模式

R,1 — 强制设备完全重启

T,<H16>,<H16>,<H16>,<H16>(2) — 调整连接参数

U,<Z,1-8> — 从已连接设备列表中删除设备

V — 显示固件版本

W — 开启发现和连接功能

X — 终止扫描操作

Y — 显示已存储设备列表中设备的MAC地址

Z — 停止连接

注 1： 仅适用于经典蓝牙

2： 仅适用于BLE

表A-1： 命令快速参考指南 （续）

命令 默认值 说明
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